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สาระสำคัญของโครงการ 

 โครงการน้ีเป-นโครงการท่ีมุ2งเน3นสำหรับเกษตรกรและผู3ท่ีต3องการเล้ียงไส3เดือนเพ่ือเพ่ิมผลผลิตให3สูงข้ึน 

เนื่องจากปKจจัยในการเลี้ยงไส3เดือนให3สามารถดำรงชีวิตในเบดด้ิง(ที่อยู2และอาหาร) ได3ให3มีการผสมพันธุRและ

ขยายพันธุRได3น้ันอาศัยปKจจัยควบคุมหลายๆชนิด ไม2ว2าจะเป-นความช้ืนท่ีต3องอยู2ระหว2าง 40-70% อีกท้ังไส3เดือน

เป-นสัตวRไม2ชอบแสงแดดอุณหภูมิที่เหมาะสมคือระหว2าง 15-33 องศาเซลเซียส หากอุณหภูมิต่ำหรือสูงไป

ไส3เดือนก็จะไม2มีการขยายพันธุR หรือไม2มีการเพิ่มจำนวน และไส3เดือนสามารถเจริญเติบโตได3ในดินที่มีสภาพ

เป-นกลาง[1]  

 และหนึ่งในปKจจัยสำคัญที่ส2งผลกระทบต2อการดำรงชีวิต คือศัตรูตามธรรมชาติของไส3เดือน อาทิเช2น 

หนู คางคก และกิ้งก2า โครงการนี้จึงพัฒนาระบบตรวจจับศัตรูของไส3เดือนโดยใช3ปKญญาประดิษฐR นำมา

ประยุกตRใช3เผ่ือลดการสูญเสียของจำนวนไส3เดือน  

 

หลักการและเหตุผล 

 ไส3เดือนเป-นสิ่งมีชีวิตที่อาศัยอยู2ร2วมกับมนุษยRเป-นเวลายาวนาน เป-นสิ่งมีชีวิตที่หลายคนรู3สึกรังเกียจ 

และไม2ชอบ เน่ืองจากลักษณะท่ัวไปของไส3เดือนมีลักษณะเป-นรูปร2างทรงกระบอกยาว ลักษณะคล3ายหนอน แต2

หลายคนอาจจะไม2ทราบว2าไส3เดือนเปรียบเสมือนเครื่องจักรธรรมาชาติทางการเกษตร เป-นสิ่งมีชีวิตที่ให3

ประโยชนRมากกว2าให3โทษต2อมนุษยR เนื่องจากการเคลื่อนที่ของไส3เดือนเป-นลักษณะการชอนไช ทำให3โครงสร3าง

ของดินน้ันดีข้ึน เป-นผู3ย2อยสลายซากอินทรียRในระบบนิเวศนR  

 อีกทั้งไส3เดือนเป-นสิ่งมีชีวิตที่สามารถสร3างรายได3ให3กับผู3ประกอบการเดือนละหลายหมื่นถึงแสนบาท 

โดยการขายมูลไส3เดือนที่มีส2วนช2วยเพิ่มธาตุอาหารแก2ดิน อีกทั้งตัวไส3เดือนเองก็สามารถขายเพื่อสร3างรายได3 

คณะผู3พัฒนาจึงมีแนวคิดการทำระบบฟารRมเข3ามาช2วยดูแล เพ่ือท่ีจะสามารถแบ2งเบาความเส่ียงของการสูญเสีย

ไส3เดือนจากเหตุการณRที่ไม2คาดคิด อีกทั้งยังช2วยลดภาระค2าใช3จ2ายให3กับผู3ประกอบการจากการจ3างงาน

พนักงานเพื ่อมาดูแลไส3เดือน โดยใช3เทคโนโลยีไอโอที (Internet Of Thing : IoT) และปKญญาประดิษฐR 

(Artificial Intelligence : AI) ที่ทำให3สามารถดูแลไส3เดือนได3อย2างดียิ่งขึ้น ลดเวลาที่ต3องดูแลและสามารถ

จัดการดูแลฟารRมได3อย2างมีประสิทธิภาพมากข้ึน 

 

วัตถุประสงค9 

 เพื่อพัฒนาระบบควบคุมจัดการดูแลฟารRมไส3เดือนด3วยระบบ IoT และรวมถึงพัฒนาระบบช2วยแจ3ง

เตือนเม่ือพบศัตรูตามธรรมชาติของไส3เดือนได3แก2 หนู คางคก และก้ิงก2า 

 

 

 

 



ที่มาและป>ญหา 

 ไส3เดือนเป-นสัตวRที่ไม2มีกระดูกสันหลัง ลักษณะลำตัวเป-นข3อปล2อง เป-นสัตวRที่มี 2 เพศในตัวเดียวกัน  

ไส3เดือนเป-นสัตวRที่อ2อนไหวต2อความชื้นและอุณหภูมิอย2างมาก เนื่องจากผิวหนังของไส3เดือนบอบบางมาก    

ต3องผลิตสารหล2อลื่นตลอดเวลา ทำให3ความช้ืนและอุณหภูมิเป-นหนึ่งในปKจจัยสำคัญในการดำรงชีวิต หาก

อุณหภูมิสูงเกินไป ไส3เดือนก็จะหนีออกจากท่ีอยู2โดยตามธรรมชาติ หรือหากความชื้นต่ำเกินไปก็จะทำให3

ไส3เดือนไม2เจริญเติบโต ไม2เจริญอาหารและไม2เจริญพันธุR เพราะไส3เดือนเป-นสัตวRที่ไม2มีฟKนในการเคี้ยวอาหาร

ลักษณะการกินอาหารคือการดูด ดังนั้นหากความชื้นต่ำจะทำให3ไส3เดือนไม2สามารถกินอาหารได3เนื่องจาก

อาหารมีความแข็งกว2าปกติ และอีกหนึ่งปKจจัยหลักที่ส2งผลต2อผลผลิตคือศัตรูตามธรรมชาติของไส3เดือน ปKญหา

ท่ีมักพบในการเล้ียงไส3เดือนได3แก2 

1. ไส3เดือนไม2ค2อยกินอาหาร ปKจจัยอาจเกิดจากเบดดิ้งท่ีไม2เหมาะสมอาจเกิดจากความชื้นที่น3อย

เกินไปเพราะเนื่องจากความชื้นเป-นตัวกระตุ3นให3ไส3เดือนสามารถกินอาหารได3ดีและเจริญพันธุRได3

ดี[2] 

2. ไส3เดือนขึ้นมาอยู2บนหน3าเบดดิ้ง เกิดจากอุณหภูมิของเบดดิ้งสูงเกินไปทำให3ไส3เดือนไม2สามารถ

อาศัยอยู2ได3หรือบางส2วนอาจตายในเบดด้ิงเน่ืองจากไม2สามารถออกมาได3[2] 

3. ไส3เดือนไม2สามารถกินหรือย2อยสลายสารอินทรียRได3รวมถึงไม2สามารถอาศัยอยู2ได3 

4. มีศัตรูบุกรุกท่ีอยู2ของไส3เดือน ทำให3จำนวนไส3เดือนลดลง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



เป?าหมายและขอบเขต 

 โครงการน้ีมีเปxาหมายเพื่อพัฒนาระบบควบคุมจัดการดูแลฟารRมไส3เดือนด3วนระบบ IoT และระบบ

ตรวจจับและแจ3งเตือนศัตรูของไส3เดือน เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการติดตามสภาพแวดล3อมการเป-นอยู2ใน      

ของไส3เดือน โดยจะนำอุปกรณR Sensors มาใช3สำหรับวัดค2าความชื้น และอุณหภูมิของสภาพแวดล3อมของ

ไส3เดือน รวมถึงผู3ใช3สามารถใช3 Mobile Application ในการติดตามค2าความชื้นและอุณหภูมิของเบดดิ้ง และ

สามารถควบคุมการทำงานของปK~มน้ำได3โดยผ2าน Mobile Application ได3ตลอดเวลา รวมถึงมีการแจ3งเตือน

หากตรวจพบศัตรูหรือความผิดปกติของอุณหภูมิ และความช้ืน 

 

ความสามารถของระบบ 

1. สามารถ Monitor อุณหภูมิและความช้ืนผ2าน Mobile Application 

2. สามารถควบคุมการทำงานของปK~มน้ำผ2าน Mobile Application แบบ Manual และ Auto 

3. ระบบการควบคุมการจ2ายน้ำอัตโนมัติเพ่ือรักษาความช้ืนในดินให3เหมาะสมกับการเพาะเล้ียงไส3เดือน 

4. ระบบจะแจ3งเตือนเมื่อความชื้นหรืออุณหภูมิอยู2ในค2าที่สูงหรือต่ำผิดปกติ และตรวจจับการบุกรุกของ

ศัตรูไส3เดือนได3แก2 หนู คางคก และกิ้งก2า โดยระบบจะทำการแจ3งเตือนไปที่โทรศัพทRเมื่อมีการตรวจ

พบ 

 

ประโยชน9ที่คาดวEาจะไดHรับ 

1. เพ่ิมผลผลิตไส3เดือน 

2. ลดค2าใช3จ2ายในการดูแลฟารRม 

3. ผู3ดูแลสามารถติดตามการเปล่ียนแปลงภายในโรงเรือนได3อย2างใกล3ชิด 

4. สามารถลดความเส่ียงในการสูญเสียไส3เดือนจากการบุกรุกของศัตรูได3มากข้ึน 

 

 

 

 

 

 

 



การทำงานของระบบ 

 

  



สถาป2ตยกรรมระบบ 

 

 

 

 

 

 

 

 

รายละเอียดการพฒันา 

 

No. Product Name Price (Bath) 

1 Raspberry Pi 4 Model B+ 2,526 

2 Xiaomi Flora 592 

3 OV5647 IR Camera 279 

4 Buzzer 15 

5 Relay 5 V 100 

6 DC 12 V Water Pump 150 

7 Adaptor DC 12 V 80 

1. Raspberry Pi 4 Model B+ อ2านค2า Sensor และส2งค2าไปยัง Webserver  

2. Webserver และ database เก็บข3อมูลท่ีจาก Sensor 

3. Xiaomi Flora ในการวัด อุณหภูมิและความช้ืน 

4. DC 12 v Pump Water ใช3สำหรับการปK~มน้ำฉีดพรหมหน3าดินและฉีดเพ่ือลดอุณหภูมิ 

5. Mobile application ในการแสดงค2าจาก Sensor และควบคุมการเป�ดป�ดปK~มน้ำแบบ Auto และ 

Manual 

6. Buzzer สำหรับแจ3งเตือนผู3ใช3กรณีระบบตรวจพบการบุกรุกของศัตรู 

7. OV5647 IR Camera สำหรับรับภาพในสภาพแวดล3อมท่ีมีแสง และแสงน3อย 

8. Relay 5V ไว3ควบคุมปK~มน้ำ. 

9. Adaptor DC 12 V จ2ายไฟให3ปK~มน้ำ 

10. Line Notify สำหรับแจ3งเตือนผ2านโทรศัพทR 



รายละเอียดสิ่งที่จะพัฒนา 

การพัฒนาระบบด3าน IoT  

1. Xiaomi flora จะส2งค2าไปยัง Raspberry Pi 4 Model B+ โดยใช3 BLE (Bluetooth Low Energy) 

ค2าท่ีจะส2งไปคือ อุณหภูมิและความช้ืน 

2. Raspberry Pi 4 Model B+ จะประมวลผลว2าอุณหภูมิและความช้ืนเหมาะสมหรือไม2 หากค2าอุณหภูมิ

สูงเกินกว2าเกณฑR หรือความชื ้นต่ำกว2าเกณฑR ระบบจะสั ่งเป�ดทำงานของปK �มน้ำกรณี user 

เป�ดระบบอัตโนมัติเอาไว3 นอกจากน้ี Raspberry Pi 4 Model B+ จะส2งค2าไปยัง Webserver  

3. นอกจากน้ีหากกล3องและบอรRดตรวจจับการบุกรุกของศัตรูไส3เดือน จะส2งค2าไปยัง Webserver 

4. Webserver ร ับค2าจาก Raspberry Pi 4 Model B+ เพื ่อนำไปส2งให3 Mobile application 

ต2อไปนอกจากนี้ Webserver ยังประมวลผลค2าที่รับมา หากพบความผิดปกติจะส2ง Line notify 

เพ่ือแจ3งเตือนผู3ใช3งาน 

5. Database เก็บค2า Email, Password และข3อมูลอุณหภูมิ ความช้ืน  

6. Mobile application แสดงค2าท่ีได3รับจาก Webserver และ สามารถเปล่ียนโหมดการ เป�ด/ป�ด ปK�มน้ำ 

เพ่ือความสะดวกแก2ผู3ใช3 โดยจะมีโหมดการใช3งานท้ัง Auto และ Manual 

การพัฒนาระบบด3าน Mobile Application 

1. หน3า User Interface การใช3งาน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



การพัฒนาระบบปKญญาประดิษฐR 

1. ชุดข3อมูล (Dataset) ของระบบ ประกอบด3วยสัตวRที่เป-นศัตรูของ ไส3เดือน ประกอบด3วย หนู กิ้งก2า 

และ คางคก 

ประกอบไปด3วยสัตวRท่ีเป-นศัตรูของไส3เดือน ได3แก2 Class หนู 2,801 รูป 

Class คางคก 2,882 รูป  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Class ก้ิงก2า 4217 รูป 

 

2. Merge dataset และ Classification เพ่ือแยกประเภทของสัตวRท้ัง 3 ชนิด 

 



3. เร่ิมการ train โดยใช3 Google Colab 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ใช3 Google Colab ร2วมกับ Yolov5s ในการ train Model จำนวน 200 epochs 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



3.1 หลังจากท่ี Google Colab ดำเนินการครบท้ัง 200 Epochs แล3ว Google Colab จะ Export ไฟลR 

Confusion matrix เพ่ือแสดงผลการตัดสินใจและทำนายของระบบการเรียนรู3ปKญญาประดิษฐR 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

โดยจะเป-นตารางอธิบายการเปรียบเทียบการตัดสินใจ โดยตัดสินใจจาก model ท่ีเราสร3างข้ึนใน 

machine learning โดยวัดจากส่ิงทีทำนาย กับส่ิงท่ีเกิดข้ึนจริงว2าสัดส2วนเป-นอย2างไร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 
ตารางเปรียบเทียบการตัดสินใจ [3] 

True Positive (TP) : ส่ิงท่ีทำนาย ตรงกับส่ิงท่ีเกิดข้ึนจริงในกรณีทำนายว2า จริง และส่ิงท่ีเกิดข้ึนก็คือ จริง

True Negative (TN) : ส่ิงท่ีทำนายตรงกับส่ิงท่ีเกิดข้ึนในกรณีทำนายว2า ไมNจริง และส่ิงท่ีเกิดข้ึนก็คือ ไมNจริง

False Positive (FP) : ส่ิงท่ีทำนายไม2ตรงกับส่ิงท่ีเกิดข้ึน คือทำนายว2า จริง แต2ส่ิงท่ีเกิดข้ึน คือ ไมNจริง     

False Negative (FN) : ส่ิงท่ีทำนายไม2ตรงกับท่ีเกิดข้ึนจริง คือทำนายว2า ไมNจริง แต2ส่ิงท่ีเกิดข้ึนคือ จริง    

โดยค2าเหล2าน้ีสามารถนำมาหาผลลัพธRเพ่ือประเมินประสิทธิภาพการทำนายของ Model เราได3ดังน้ี 

     1. Accuracy (ค2าความถูกต3อง)                                                                                                     

 ค2าความถูกต3องท่ี model ทายได3ตรงกับส่ิงท่ีเกิดข้ึนจริง 

𝐴𝑐𝑐𝑢𝑟𝑎𝑐𝑦 =
T𝑃 + 𝑇𝑁

T𝑃 + 𝐹𝑃 + 𝑇𝑁 + 𝐹𝑁
= 	

0.96 + 1.94
0.96 + 1.00 + 1.94 + 0.10

 

ผลจากการคำณวนเท2ากับ 0.725 หรือ 72.5%	 
 

     2. Precision (ค2าความแม2นยำ) 

 เป-นค2าท่ีแสดงถึง การทำนายท่ีถูกต3องว2าจริง (TP) กับ การทำนายท่ีเกิดข้ึนจริง แต2ส่ิงท่ีเกิดข้ึนคือไม2

จริง (FP) 

𝑃𝑟𝑒𝑐𝑖𝑠𝑖𝑜𝑛 =
𝑇𝑃

𝑇𝑃 + 𝐹𝑃
=

0.96
0.96 + 1.00

 

ผลจากการคำณวนเท2ากับ 0.498 หรือ 48.9% 



     3. Recall  

ความถูกต3องของการทำนายว2าจะเป-น “จริง” เทียบกับจำนวนคร้ังของเหตุการณR ท้ังทำนาย และ

เกิดข้ึนว2า “เป-นจริง” 

𝑅𝑒𝑐𝑎𝑙𝑙 =
𝑇𝑃

𝑇𝑃 + 𝐹𝑁
=

0.96
0.96 + 0.10

 

ผลจากการคำณวนเท2ากับ 0.905 หรือ 90.5% 

 

3.2 กราฟ F1-SCORE คือกราฟท่ีวัดความสามารถของ Model โดยสรุปมาจาก Precision และ Recall 

 

 

 

 

 

 

 



4. ประเมินผลการทำนายของระบบปKญญาประดิษฐR 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ประเมินผลการทำนายของปKญญาประดิษฐRโดยการนำภาพท่ีไม2ได3อยู2ใน Dataset ให3ปKญญาประดิษฐR

ทำนาย เพ่ือดูผลการทำนาย 
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